engiAl Ethernet System

Hizh baslangic

Bes adimda kamerayi baglayin, yapay zeka modeli olusturun ve Uriin denetimini

baslatin.
Adim 1 Adim Adim Adim Adim
Kamera Model ve siniflar Alanlar ve fotograflart Egitim denetleme

Yonergelerdeki tim ekran gortntuleri, gercek bir SICK picoCam kamerasi tizerinde ¢alisan bir programla alinmistir. Program
ayrica HIKROBOT (GigE), USB ve RTSP kameralariyla da calisir.
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bir kontrol listesi

Nasil Kullanilir? 1-5. bolimler, bos bir programdan calisan bir denetime gecis sirecidir; bunlari sirayla
uygulayin, her biri birkag dakika strecektir. 6. bolim, yeni bir sinif ekleyerek modeli nasil genisleteceginizi
gOsterir. 7-8. bolumler ise, programin baslatildiktan sonra ne yapmaniz gerektigiyle ilgili: ayiricilar, tetikleyiciler,
genel modeller ve kisa bir kontrol listesi.
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Program arayuziiniui bir dakikada olusturun

Ana pencere ikiye bolinmastir. Sol tarafta, canli kamera gorintileri ve bunun Uzerinde bir durum cubugu
bulunur. Sag tarafta ise, tim kontrollerin bulundugu sekmeler iceren bir panel yer alir. Bu iki bolim arasindaki siniri
fareyle slriikleyerek hareket ettirebilirsiniz; program, tim pencerelerin boyutlarini ve konumlarini hafizasinda tutar.
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Ana pencere: Sol tarafta bulunan video kamerasi, sag tarafta bulunan "Al Model" sekmesi.

Videonun ilizerinde bulunan diigmeler

Digme _______ Neacwor

VIDEOYU SAKLA Ekrandaki gorintlyu siler. Analiz devam ediyor — sadece cizim islemi kaydediliyor.
CIKISLAR Bilgi penceresi: kameralarin gizli ¢ikislarinin iletisim bilgileri, test cihaziyla kontrol, baglanti
ylkler.
KAMERALAR Kamera ekleme ve ¢ikarma, parametrelerini goriintileme.
TRIGERLER Harici bir sensord, kameranin ayrik girisine baglama.
GENEL MODELLER Birden fazla kameraya ayni anda atanan model setleri.
Dizen (Sutunlar) Kag tane kamera goriinttsiini yan yana gdstermeliyim; "Otomatik" digiiniin sagindaki yesil digme,

Tam ekran ¢ozunurlikla kameralar.

Sagdaki sekmeler

Camera Secilen kameranin parametreleri: pozlama siresi, kontrast, renk, ¢6ztnirlik, yapay zeka igin otomatik ayar.

OUTPUT Ayirici: Reddedme kurallari — TCP ile robot/PLC'ye ve kameranin dijital ¢ikislarina génderilen veriler.

Al Model Modelin olusturulmasi: klasér, siniflar, gériinti kiimesi, egitim.

Inspect Calisma sekmesi: Hangi model denetleme yapiyor, denetleme alanlari ve hangi sinyal tizerinden veri alinacak?
Sahne.

Settings Araytz dilinin secimi, lisansin satin alinmasi, ayarlarin kaydedilmesi/yliklenmesi, video kaydi.
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Console Olay giinlugu. Eger bir sey diizglin ¢alismiyorsa, buraya bakmaniz en dogrusu.

Durum ¢ubugu

Ekran Gzerindeki digmeler, aktif kameranin durumunu gésterir: LIVE (SICK): 1920x1080 | 23,0 fps -
¢OzUnurlik ve kare hizi; AL: GPU (CUDA) — modelin hangi ayari kullandigini gosterir; Net — ag Uzerindeki yuku
gOosterir. "Exp Load" bolimd, ¢ekim siresinin kare araligi icindeki oranini gosterir: Eger ¢cekim saga dogru
ilerliyorsa, kamera belirtilen kare hizini tutamaz.

Arayiiz dilini
Dil, Ustteki satirda bulunan ve kiire simgesinin yanindaki (¢cokus listesi) ayarlar bolimiinde (Settings) secilir. 14
dil secenegi mevcuttur; ana pencerenin etiketleri hemen degisir, diger pencereler ise bir sonraki acilista degisir.
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Ayarlar sekmesi: diller igin agilir mend.
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Adim 1: Kamerayi baglama ve yapilandirma

1.1. Kamerayi ekleme

1 Videonun lzerinde bulunan "KAMERALAR" diigmesine tiklayin. Bu, "Bagl Kameralarin Ayarlar" penceresini acacaktir.

2 "+ Kameralar ekle secenegine tiklayin. Program, hem ag hem de USB baglantisini tarayacak ve buldugu tim cihazlan gdsterecektir: SICK
picoCam, HIKROBOT markasiyla, Gigk, USB ve RTSP kameralar icin.

3 Lutfen kullanmak istediginiz kameralarin yanindaki kutucuklari isaretleyin ve "Ekle" butonuna tiklayin. Kameralar baglanirken, bir ilerleme durumu gosterilecektir.
Yikleme penceresi — Programin ¢okmesi s6z konusu degil.

4 Kamera, durumunu "LIVE" veya "OFFLINE" olarak géstererek listede gériinecek ve videolar ise sol tarafta yer alacaktir.

ana pencere.

== HACTPOWMKM NOAKMAHOYEHHBIX KAMEP ameris nap ooKHO Ha KA it «CoxparITs NapaeTpets
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KAMERA penceresi — "Ek Kamera": Bulunan cihazlar, onay isaretiyle isaretlenir.

Onemli. SICK picoCam kamerasi, IDS Camera Manager icinde "dogru sekilde yapilandiriimis" durumunda
gorinmelidir (uEye sirticisu ile birlikte gelir). E§er orada goriinmuyorsa, gli¢ kaynagini, ag kablosunu ve IP
adresini kontrol edin; engiAl programi da kamerayi gérmeyecektir.
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IDS Kamera Yoneticisi: SICK kamerasi bulundu, durum normal.

Listede belirtilen kameralarin yanina isaretler

° A, secilen kameraya etkinlestirildi — Kameranin videoyu gostermesini saglayin, ancak...
analiz edildi.

° Video/alanlarn goériintiileme — Sadece goriintileme Uzerinde etkilidir, analiz her zaman calisir.

° Kamera kapali — Kamerayi tamamen kapatir, ekrandan kaybolur.

Kamera baglanmadiysa, "Yeniden Baglan" diigmesine tiklayin. HIKROBOT GigE kamera cihazlari, tek bir baglanti
kullanir: Programin beklenmedik bir sekilde kapanmasi durumunda, cihaz bir slire daha bagli kalabilir. Litfen

biraz bekleyin ve ardindan tekrar baglanmayi deneyin. "Ag" satirinda, veri trafigi olup olmadigini gorebilirsiniz.

1.2. Goriintiiyii ayarlama (Kamera sekmesi)

Bu 6zellik, mavi cerceve ile vurgulanmis kamerayla calisir. Farkl bir kameraya gecmek icin, sol taraftaki plakasina

tiklayin.

1 Asagidaki sekmede, karenin genisligini ve yiiksekligini belirtin (veya listeden bir &n ayari secin) ve "Tamam" diigmesine tiklayin.
YONETICI iZINi UYGULAMA. Ne kadar yiiksek izin seviyesi belirlenirse, model o kadar fazla ayrinti gérebilir.

2 "Otomatik Ayar (Gériintiiye Gére)" digmesine tiklayin. Bu diigme, pozlama, kontrast ve renk dengesi gibi ayarlar otomatik olarak secer.
Beyaz ve gri tonlarini, Grinlin iyi gériinmesini saglayacak sekilde ve parlama olmamasi icin kullanin. Gerekirse ayri ayri.
- Otomatik beyaz dengesi.

3 Gerekirse, kaydiricilar kullanarak Exp (siire) ve Gain (kuvvetlendirme) degerlerini manuel olarak ayarlayin. Hareketli sistemler icin

Urtinlerin dayaniklihgi — temel parametre: Ne kadar kisa olursa, o kadar az yaglama gerektirir.

4 "Parametreleri Kaydet" diigmesine tiklayin: degerler kameraya kaydedilecek ve cihaz kapatildiginda geri alinacaktir.

Beslenme.
WwnpuHa (W): Beicota (H):
& Aevo-nacrpoiika gna MH (no kappy)
19201080 ~

& AsTto-Bananc Genoro (no kagpy)

MPUMEHTE PAZPELLEHINE
Yapay zeka icin otomatik ayar ve beyaz dengenin otomatik ayari — ayri ayri

Kareyi ayarlama segenegi ve "AYARLARI UYGULA" diigmesi. ana digmeye.
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"Kamera" sekmesi: Yapay Zeka esik degeri, renk, pozlama, giiclendirme, ¢dzinurlik.

Parametrelerin anlamlan:

Euiledigi sey

Saniyedeki analiz (Al) Ust sinir (denetim) Daha duslk deger, daha az video karti yuk
Al Threshold Modelin giivenirlik esigi Esigin altinda sonu¢ kabul edilmez
Bayer, WB, Saturation, Gorselin rengi (renkli SICK cihazlar igin)  Dogru renkler (ilag, ambalaj, etiketler icin)

Gamma, Contrast dizeni

Exp Pozlama suresi (ms) Kisa 6zet: Hareketli nesnelerin daha az bulanikhig
Gain / Gain boost Matris sinyalinin gii¢lendirilmesi Parlakhigi artirir, ancak gurdlti ekler.

Black Level Kara seviyesi Alt parlaklik esik degeri

FPS Serbest moddaki kare hizi Trigger modunda kullaniimaz.

Genislik / Yukseklik Cerceve boyutu Daha kiicuk kare — daha yiksek hiz ve daha az trafik

Onemli. Egitim icin ayni kosullarda (ayni isik, ayni hiz, ayni kamera acisi) fotograflar cekin. Farkli kosullarda
egitilmis bir model, gercek ortamda calismayacaktir.
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Sayfa 8

Adim 2: Yeni yapay zeka modeli ve siniflan

Model, kiiglik resimlerden (karelerin kesitlerinden) "iyi" ve "kusur" arasindaki farki 6grenir. Bu kesitler, alanlara
gore tanimlanir ve bunlarin sayisi sentetik veri (donusler ve aydinlatma degisiklikleri) ile artirilir. Sinif, aslinda
train ve val igindeki bir klasérdir: Klasor sayisi, modelin verebilecegdi cevap sayisini belirler. Genellikle iki sinif
vardir: normal (gecerli) ve anomaly (kusur). isimler, Latince kullanilir.

2.1. Modeli olusturma

1

2
3
4

"Al Modeli" sekmesini a¢in ve "Yeni bir yapay zeka modeli olustur” diigmesine tiklayin.
Lutfen klasor ve model adini belirtin (6rnegin, model_new). Program, bu klasor icinde train ve val adl klasorleri olusturacaktir.

Bu sinif listesinde zaten normal ve anomaly var; siniflar burada dogrudan eklenebilir veya silinebilir.

"Modeli Olustur" diigmesine tiklayin. Eger model zaten mevcutsa, bunun yerine "Model Klasériinii Se¢" digmesine tiklayin.
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"Yeni Al Modeli" diyalogu: klasér, isim, siniflarin listesi.

2.2. Sinif icin alan diizenleyicisini acma
1
2
3

"ROI — Sinifa ekle (egitim modeli)" diigmesine tiklayin.

Listedeki bir sinifi secin (ilk olarak "anomaly" ile baslayin) veya alt kisimda yeni bir isim girin.

"OK + ROl'yi a¢" diigmesine tiklayin — canli video alaninin diizenleme araylzi agilacaktir.

Role.

OK + oTkphiTe ROI

@ ROl — pobaBuTb B Knacc (Moaens obyuenna)

o

Sinif secimi diyalogu:
liste, yeni
Al Modeli sekmesindeki digme. isim alani, "Tamam + ROl'yi a¢". Sinif se¢iminizi onaylama.
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Adim 3: Alanlar, fotograflar ve sentetik veri

Editorde, egitim icin kullanacaginiz dikdortgenleri isaretlersiniz. Sag tarafta sentetik veri, alanlar, fotograf sayisi
ve ¢ekim digmeleri bulunur. Bu pencereyi kiclltebilir ve siirtikleyebilir; boyutu kaydedilir.

3.1. Uriine alanlan yerlestirme
1 ‘Alanlar Gridi' bélimiinde, satir ve siitun sayisini ve hiicre boyutunu belirtin. Varsayilan olarak hiicre *150x 150" boyutundadir.
Piksel sayisi - Bu boyutu daha sonra egitim sirasinda "Goriintli Boyutu" olarak belirtin.
2  "Sablon Olustur " diigmesine tiklayin. Sari alanlardan olusan bir sablon gériinecektir; fare ile istediginiz yere siriikleyerek yerlestirin.
3 Hasarli Grinler icin, "hatali tabletler" (kirik, catlakli) bolgelerini isaretleyin.
normal — tam, eksiksiz.

4 Renk cerceve rengini belirler, Sil alani kaldirir, TUM alanlan sil — 6niideki isaretlemeyi temizler
bir baska sinifa gecmeye.

B Cerica 30 Knacc: anomaly
Wl CeTka 30H

Crpok: Cron:

ef\Docurmentsimodel_r

S
Llp: Bbic:

Cozparb ceTky

ccumentsimodel

H Yganwte cuHTeTnky Knacca (train + val)

Alan bolumleri: satirlar, situnlar, hiicre boyutu 150x150. Sinif sayacr: Egitim ve dogrulama veri setlerinde kag fotograf mevcut.

¥ Buigenenme ROI (Enter — O, Esc — Ormeria)
€3 CunteTika gna A

Knace: anomaly
Tr

Diizenleme alant: iki alan, kirik beyaz tabletler (anomalisi sinifi) Gzerine yerlestirildi.

3.2. Sentetik veriyi ayarlama

Sentetik veri — programin, her ¢ekilen kareden elde ettigi ek gorintilerdir, boylece model, Grinin farkli
acilardan veya farkli isiklandirmalar altinda ¢ekilmis olup olmadigini 6grenir. "Sentetik veri icin Al" paneli,
editorin sag sttununun Ust kisminda bulunur. "Bir foto igin: N dosya" satiri, ka¢ dosya elde edilecegini hemen

gOsterir.
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€ CuHTeTHKa gna N

Sentetik veri paneli: hassas acilar, donis
360° agida, parlaklik ve kontrast araliklari

Dosya sayacl. Sentetik veri iceren daire sayisi (1...50) ve "Fotograf ¢ek" diigmesi.
it poioue | oms ot |
Isik sabit, detay ayni pozisyonda -5ila’5 -5ila5 Tum detaylar kaydedilmig
Isik degisken (pencereler, farkli yaslardaki lambalar) -20ila 20 -10ila 10 Tum detaylar kaydedilmis
Detay herhangi bir pozisyonda yer alir -10ila 10 -10ila 10 360°'lik donus, adim adim

Detay simetrik, ancak yana da yerlestirilebilir -10ila 10 -10ila 10 Sadece 180 derece

Tavsiye: Miktara odaklanmayin. Ayni karenin bes yiz farkh versiyonu, elli farkl Griiniin yerini tutamaz.
Sentetik veri, 1siklandirmaya ve dénmeye karsi dayanikhligr artirir, ancak yeni kusur tirleri eklemez. Genellikle
bir sinif icin 1000 fotograf yeterlidir.

3.3. Fotograflar cekme

1 Asagidaki listeden sentetik veri icin (1 ile baslayin) istediginiz veri miktarini secin ve "Fotografi Olustur" diigmesine tiklayin.

2 Eger ayarlar araciligiyla 500'den fazla dosya secilirse, bir uyari mesaji gériintiilenerek, secilen dosya sayisi belirtilir.
Danismanlik ekibi, bunu azaltmak icin 6neriyor. Bu normal bir durum, litfen "Evet" secenegine tiklayin.

3 "DUR diigmesi, iiretimi herhangi bir zamanda durdurur; olusturulan dosyalar kalir.

4 sinif sayacini kontrol edin: Bu, "train" ve "val" klasérlerinde zaten bulunan dosya sayisini gosterir. "Sil " diigmesi
Sentetik veri sinifi, yalnizca program tarafindan olusturulan dosyalari (syn_..) siler, gercek goriintileri (real_..) degil.

dokunuyor.
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CAMLLIKOM MHOMS CHHTETHEW

I BYAET CO34aHO0 726 M0EpadeEHIi,

' 370 Gonbwe 500, MNanka o6y4eHnA BLICTPO PaspacTeTcs,
3 0BYYEHWE CTAHET A0NBIE — BE3 BRIMMPEILA B TOYHOCTH,

OTkyaa CToNEKD:
30H B Knacce: 2
NpOroHOE CUHTETHEM: 1
$ainoe Ha O4NH CHUMOK: 363

oBopoT go 360° c warom 1,07 — 359 KagpoE Ha
HaNpasneHue

Kak yMeHBWKHTE:
* YMEHBLWMWTE KONMHYECTED KPYTOE CHHTETHEKW
[oHW B camom HW3y: 1, 2, 5, 10, 20, 50, 100)
* YEENWHETE War rpajycos
* CHUMWTE «38pKANEHO= AW OAHO W3 HANPABNeHHA

MNpogonxute?

Aa Het

-

Sentetik verinin biylk hacmi konusunda uyari: Bu sayi nereden elde edildi ve nasil azaltilabilir?

Bu fotograflar nereye gonderiliyor: Train ve Val

Dogrulama veri kiimesi (val), egitilmis bir modeli dogru bir sekilde degerlendirmek icin gereklidir. Varsayilan
olarak, her bir gériintl train veri kiimesine dahil edilir ve %20 olasilikla bir kopyasi da val veri kiimesine
eklenir (bu, "Dogrulama (Val) béliimiine" "%20 olasilikla" eklenmesi anlamina gelir). "Dogrulama (Val)
boliimiinde her 4 gériintiiden biri" de ayni islemi yapar; ancak sadece bir secenek secilebilir.

Diigme / isaret kutusu

Fotograf cek Tek bir tusla cekim, tim sentetik veriler

Fotograflar olustur Ardisik cekimler serisi; hiz kaynagina ihtiyag var — "Kare basina/saniye” veya
“Enkod"

Kamera, kare/s Bu seri, belirtilen frekansta calisir; varsayilan olarak kapalidir.

Enkodor Her N adimda enkoder tarafindan cekilen fotograf — trtintin yol boyunca tutarl bir sekilde ¢ekilmis
goruntileri

Train icinde kaydet Resimler, egitim veri kiimesine dahil ediliyor.

Val'de, yaklasik %20 olasilikla / her = Kontrol 6rneklerinden drnekleri nasil sececegim?
4 kisiden birinde.

1/2/5/10/20/50 Her fotograf icin kag tane sentetik veri olusturulmal?

Ayarlar. Bu penceredeki tim ayarlar — 1zgara, sentetik veri, cekim modu, Train/Val ayarlari — model i¢in
kaydedilir. Ayni modelin bir sonraki sinifa gecildiginde, herhangi bir ayarin yeniden yapilmasina gerek yoktur.

3.4. Toplamlarn goriintiileme

"Al Model" sekmesindeki "Model Fotograflari: Gériintiileme ve Temizleme" diigmesi, her sinifin icindeki
dosya sayisini gosteren bir ag yapisi olan train / val'u agar. Burada, fotograflar gorintileyebilir, basarisiz
olanlari silebilir, sinifi veya tim modeli temizleyebilir ve bos klasorleri birakabilirsiniz.

BE CHMMKM MOAESKM: NPOCMOTP M OUHUCTKS
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Ayni klasér Windows dosya yodneticisinde: 150x150 boyutlarinda kesilmis resimler

"Model Fotograflar" bolimi: Anomali sinifi, 561 adet dosya iceren egitim veri kiimesi. donuslerle.

3.5. Normal sinif icin bu adimlan tekrarlayin
Tekrar "ROI — sinifa ekle (egitim modeli)" secenegine tiklayin, "normal” secenegini belirleyin ve ardindan "Tamam + a¢" diigmesine basin.

ROI, tim tabletleri bdlgelere ayirin ve fotograflarini cekin. Siniflar, ikiye veya daha fazla olabilir —
Bunlar, ayni diyalogla ve yeni bir isimle eklenir.

o Criniin Mogenu

nenenme RO (Enter — OK, Esc — Omvier)

C:\Users\user\Documents\model_new  cnumkos scero: 1452

el

Standart sinif: Tam tabletlerde belirtilen bélgeler. Setin sonucu: Anormal goriintl — 561, normal gorintl — 785
gorinti (egitim veri kimesinde).
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Adim: Modelin egitimi

Dersler dolduktan sonra, "Al Model" sekmesine geri donin. "Egitim Ayarlari” bolimu, nasil egitilecegini belirler.

MNanka gna

Hac

Epochs: Batch Size: B4

EHNA
100 b
Image Size: Model Size:  EREGRELTITY]
Device: Workers:

Ogrenme ayarlari. Gériinti Boyutu = 150 — Bu, 1zgaranin hiicre boyutunu belirtir.

Parametre L prlam ______ Nesisesit |

Epochs Model, tim veriyi ka¢ kez gorintiler? 100 adet, deneme amacli; 300 adet, tam 6lgekli model icin
set

Batch Size Kag adet fotograf isleniyor? 64 genellikle uygundur; video bellegi yetersizse, degeri
bir adim azaltin.

Image Size Hangi boyuta gore kesimler yapllmaktadlr? Boyut, 1zgaradaki hiicrelerin boyutuna (150) esittir; ideal olarak kare seklinde olmalidir.

Onlar ise daha sonra incelemeyi yapacaklardi.

Model Size Ag boyutu: n (nano), s (kiiciik), m n — daha hizli, m — daha dogru
(medium)
Device egitim icin hangi yontemi kullanmak 0 (GPU), eger bir NVIDIA ekran karti varsa, aksi takdirde CPU
Workers veri hazirlama akislari 8, normal bir bilgisayar igin
1 “Al MODEL'i EGIT" diigmesine tiklayin. Bu diigme, “Al MODEL'i DURDUR" olarak degisecek ve bu diigmeye basarak egitimi durdurabilirsiniz.

2 Sagdaki digme ile gosterilen halka, tamamlanan dénemlerin sayisina gére tamamlanma yiizdesini gésterir.
3 Egitim sirecinin adimlar, "Konsol" bélimiinde belirtilir.
4

Tamamlandiginda, "Egitim ve disa aktarma tamamlandi" mesaji ve model klasériinde bir dosya goriinecektir.
best.onnx. Bu, egitilmis modeldir.

@ TRAIN Al MODEL : @ TRAIN Al MODEL

Baslangic: TRAIN Al MODEL, %0. Tamam: %100.

23 Cosparb Hosyro UM 3 Boibpatb nanky moaenm

STOFP Al MODEL

Egitim devam ediyor: Digme "STOP Al MODEL" olarak degisti, halka %3 (100 dénemden 4'l tamamlandi) g&steriyor.
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fps [SICK 0018200002]

N B
Y Tpurrep ¥ Kameper

L [ Tr M MokazbigaTh RO 20Hb! 1 Cosnars wosyto UM mogens ® Buibpate nanky monenn

5N [ [ R Y

® STOP Al MODEL

Epochs:
Image

Device:

0 ROl —~ pobaeute & kaacc (Moaent obyuenna)

o OByqEHIE W SKCMOPT 3a5EpIIEHb! )

Mogeas: C:\Usersiuser\Documents\mode|_new\best.onnx

Konsol: Egitim satirlari. Modelin egitimi ve disa aktarimi hakkinda mesaj.
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Adim: Denetim

Tim islemler, "Inspect” sekmesinde gerceklestirilir. ilk olarak modeli secin, ardindan denetim alanlarini
isaretleyin ve hangi sinyalden kare alacaginizi segin.

5.1. Modeli atayin
1 “incele sekmesini acin ve "DENETIM iCIN .ONNX MODELINIi SEC" diigmesine tiklayin."
2 Modelle klasériindeki ‘best.onnx" dosyasini belirtin.

3 ‘Siniflandirma sonuglan’ satiri, modelin belirli siniflari ayirt edebildigini (6rnegin, 1 — anormallik, 2 — normal) gésterecektir.

(@ BuiBepure ONNX uogens. x

1 > fokyvesm 3 model_new v C || Moucke model ne

Ynopagouums = Hosan nanka =- 00
| rancpen ‘ Vnin - Tan Pasmep
runs Ma
8 Pabouwmii cro, » trein a
b 3arpyzkn » b I'Ia“
q H H c |'| E KL" H H S . ‘D bestonnx 02.09.2026 10:58 @aii 404E
P Vso6pask »
O Myssics »
i Buaco »
S HE £7 BbIGPATb .ONNX MO/Eb 3 YEPATD : \
! Wmn daiina: | best.onnx ~|  ONNX Model (*.onnx) ~
“c"‘}’:"ﬁoﬂﬂh ANA MHCNEKLIAK MOJAENb onaens
"Inceleme” sekmesi: Uc kontrol diigmesi ile modelin kontroli. best.onnx dosyasinin, model klasdriindeki secimi.

Yapay Zeka Kullanimini Devre Disi Birak gecici olarak analizi devre disi birakir, ancak ayarlari silmez; "Modeli Kaldir" secenegi

Model tamamen farkl.

5.2. Denetim bolgelerini isaretleyin
1 "ROI - Sinifa ekle (denetim modeli)" digmesine tiklayin.

2 lgili bslimde, "herhangi bir" sinifi secebilirsiniz; "denetim" icin sinif &nemli degildir, clinkii alanlar geneldir.

3 "OK + ROl'yi ag" diigmesine tiklayin ve riinlerin yerlestirilecegi alanlarda bélgeleri isaretleyin. Kontrol alanlari

OK + oTkpbiTs ROI

Her kameranin kendine 6zgu 6zellikleri vardir.

0 ROl — pobaeutb B Knacc (Mogenb MHCNEKLLMKA)

Alan isaretleme kontrol digmesi. Onay.
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o Busenenue ROI (Enter — OK, Esc — Ommenia) - 0 X

& Cuntetuxa gna MW

. !_’"‘-'-15530
¢0 c'

Linp: EEEES

Cospare cetky

Kontrol alanlari: Tabletler, bir dizi izgara ile kaplanmistir.

5.3. Hangi sinyali analiz edeceginizi secin
Hiz kaynagi her zaman aynidir: Program, yeni bir kaynad eklediginde, énceki kaynag siler. ilk kontrol icin
"Kamera" secenegini isaretleyin — analiz her kareye uygulanacaktir.

B Noxamepe ~« GPU B B Nokamepe W@ GPU B

NVIDIA marka bir ekran karti (NVIDIA) var: GPU'yu etkinlestirin. islemci tizerinde analiz: Grafik islem birimi (GPU)

Nasil Calistirnllir Ne Zaman Kullanilir

Kamera ile "Kamera ile" secenegi Sirekli kontrol; hiz, "Analizler" ayari ile sinirl.
"Saniyede bir" bashgd altinda

Zamanlayici ile "Zamanlayici modunda" secenegi ve  Dizgin ve nadir kontrol — 6rnegin, saniyede bir
aralik, milisaniye

Enkodor "enkoder" kutusu isaretli Enkoderli konveyor: izlenen yol ile birlikte analiz

Tetikleyici ile "Trigger" listedeki baglantiyi secin ~ Kamera girisindeki dis sensor: Cekim, o anki karede gerceklesir.
Uriiniin geldigi zamani belirlemenin en dogru yolu
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SICK 0018200002

[ ROI — pobaBnTh B Knacc (MOAEND MHCNEKLMM)

L A A A S
Py o e 0 ROI — [lo6aBums knacc B BLiGpannyro Mogen
: . . ‘ . - ) + JoGasute ONNX & crot
(HEeT fononHWTENBHE eneii)

normal

W Ypanuts Boibpannyto

~ Mo xamepe B ]

anomaly anomaly

Kontrol sistemi calisiyor: Her bdlge icin bir sinif tanimlanmis — normal, digerleri ise anomali.

Onemli Not: Sonucta emin degilseniz, "Kamera" sekmesine doniin ve pozlama, kontrast ve renk ayarlarini
kontrol edin. Kontrol sirasinda elde ettiginiz goriintd, fotograf cekilirken elde ettiginiz gorintlyle ayni olmalidir.

WE Red (kpacHbiii

WE Green (zengnend): 0

WE Blue (cunmit): 23
Saturation (HaceiwerHocTs): 1
Gamma (Famma, nporp.):

Contrast (Kontpact): 10

b CHpoCuTE HACTPOHKK LBETA

B Gain bo O, aNNapaTHoE YCUIeHnE)

Renk ve pozlama parametreleri, analizin dogrulugunu etkiler.
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Sinifi ekleyin ve modeli yeniden egitin

Bu model genisletilebilir: 6rnegdin, 'normal’ ve "anomaly'ye ek olarak, tim bir hapin sinifi olan “fulltable™l de
ekleyebilirsiniz. Sira, ilk tanimlama sirasinda oldugu gibidir.

1 "Al Model" sekmesinde, "ROI — Sinifa ekle (egitim modeli)" secenegine tiklayin ve yeni bir ad girin.
Asagidaki diyalog penceresinde, "OK + ROIl'yi a¢" diigmesine tiklayin.

2 Yeni sinif Griinlerin bélgelerini isaretleyin ve fotograflarini cekin.

3 "Yapay Zeka Modeli Egit secenegine tiklayin ve %100'e ulasana kadar bekleyin. Dosya "best.onnx" (izerine yazilacaktir.

4 “incele" sekmesinde ‘best.onnx" &gesini tekrar secin — siniflar listesinde Gctinci bir sinif gériinecektir.

x

Coxpatiesme ROl & knace

BuifiepuTe KAacE AW BEEANTE HOBBI:

Win BseanTe HOBOE MR Knacca:

LoDl

"Yeni fulltable sinifi listede yer aliyor." Tam tabletlerde, fulltable sinifi icin tanimlanan alanlar.

V9" VGV - -
‘ . e \. Pftm—— fulltoble fulltoble anomaly

® € @ ‘ _ it

© e~
89, .t@
L a@Q¢ v

WO & W
Egitimden sonra, model (g farkl sinifi ayirt edebiliyor. Buyuk Olcekte: normal, tam tablo, tam tablo, anormallik.
Bu sayede, ¢ok sayida sinif ve ¢ok sayida denetim alani olusturulabilir. Program asagidaki 6zellikleri destekler:
Coklu Modellik (Tek bir kamerada farkli modellerin bulunmasi, bdylece benzer siniflar birbirine karismaz — grup
"Cok modlu denetim" (inceleme sekmesindeki secenek), coklu kamera ve coklu bélge dzellikleri.
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Sonraki adimlar: Aynistirici, tetikleyiciler, genel modeller

7.1. Aynistirici (OUTPUT sekmesi)

Ayiricl, kontrol sonucunu eyleme dondstiirir: ag Uzerinden bir mesaj gdonderme veya glvenlik kamerasinin
ctkisini degistirme. Sol tarafta, 'kamera — model — sinif — alan seklinde bir agac yapisi bulunur; bu kural, belirli
bir kameranin belirli bir alanina uygulanir.

1 Alani agdaki belirtin ve "+ Yeni TCP" veya "+ Yeni Ayrik" tuslarina basin.

2 "Kural" grubunda, hangi yapay zeka sinifinin (6rnegin, "anormallik") tetiklenmesini istediginizi ve araligi secin."
Tekrarlandirilacak bolimler.

3 TCPicin, robotun veya PLC'nin IP adresini ve portunu, komutu ve verileri belirtin. {zoneld}
{zone} {class} {conf} {camera} {model} {time} {date} ve {data} (“Kendi Verileriniz" alani) — Gzerine tiklamak
Bu degeri, veriye ekler.

4 Kesikli cikis icin, sinyalin, voltaj seviyesini ve siiresini secin.

5 Baglantiyi kontrol et / Test génder / Bolge aktivasyonunu simiile et — Tiim zincirin kontrolii
Hata beklentisi olmadan.

6  "Kurah Kaydet" diigmesine tiklayin — bu digmeye tiklamadiginiz takdirde kural devreye girmez. Etkilesimler, "Ayarlar" sekmesinde gériilebilir.

"Calisma kayitlan”

¥ OUTPUT — TCP-nocuinkm n AVICKpeTHbIe BbIXOAbI KaMep

Kamepb! — mogenn MW — knacchl — 30HbI Buibepute mofens, KNacc uAM 30HY B fepese Cleea

= @@ sick Kl Mpasina soMsi Kypran cpaGareisariii  Basa gaHHsi

Mpasnno

Knsce W ¢ e Gl
v, noka knacc gepxca  ToaTsepas wei kcnacca, e (EAY 2

TP Buxog kauiepei
TCP-noceinka (pobot / MK)

1P-appec: ropr: B ey noacniosern, v [

epurs comn. © Ompaskrs Tecr

AHHbI 2> NOACTABNAETCA BMECTO (i oA

B Coxparims npasnno P MposepuTs 310 Npasino @ 3mynuposats cpabareisarine soHel

Ormeueno son: 0 © Brniowmy o © Omouns y o

B Yaanums y oTmeuerHox

O Crame

& Pasoepi

Cikti penceresi: Sol tarafta agac, sag tarafta TCP ile veri gonderim kurallari.

7.2. Dis sensérden gelen tetikleyici (TETIKLEYiCILER penceresi)

Ana mod: Kamera, sensorin sinyaliyle, kendi girisinden bir kare yakalar — en dogru kare yakalama ani.
"TRIGERLER" penceresinde, sensor ekipmanini, kameranin baglantisini (HIKROBOT veya SICK 6 pin), kamerayi ve
sensorln cikis tipini (PNP — standart durum, NPN — ¢cekme direnci gerektirir) segin, "Baglanti Olustur”
digmesine tiklayin ve semayi cizime gore olusturun. Ardindan, "Trigger" listesinden baglantiyi ve "Giristeki +
ile analiz" 6niini "incele" sekmesinde secin.
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Onemli. Kameradaki "Baba" ve kabloda bulunan "Anne" baglanti noktalari eslesiktir. Tek referans noktasi,
anahtar (aynamin biiytk kesimidir). Baglanti hatasi, girisin yanmasina neden olur: yakinlarda gti¢ ve cikis
bulunur. CIKISLAR digmesi, baglanti semasini ve multimetre ile kontrol etme yontemini gdsterir.

7.3. Genel modeller ve Ayarlar

*  GENEL MODELLER - Bir modelin ayni anda birden fazla kamerada nasil kullanilacagr: bir 6rnek
Bu deger, belirli bir isim altinda saklanir ve kameralara tamamen atanir.

*  Ayarlar — FILYE KAYDET programin tiim ayarlarini (kamera, modeller, kurallar) kaydeder —
Kolayca yeniden yiikleme veya ikinci bir bilgisayara aktarma icin kullanish; DOSYADAN YUKLE
Onlari geri verir.

Ayni zamanda, aktif bir kameradan video kaydi yapilmasi ve lisansin satin alinmasi da s6z konusu.

Konsol — Dergi: Kamera baglantilari, egitim sireci, ayiricilarin tetiklenmesi, uyarilar.
Eger bir sorun varsa, 6ncelikle buraya bakin.
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Baslangictan itibaren kisa bir kontrol listesi

Eger timini okumak zaman bulamiyorsaniz, iste bitiin hedef:

1

H W N

O 00 N o U

KAMERALAR — «+ Kamera ekle» — Kendi kameralarinizi isaretle — Ekle.

"Kamera sekmesi: Cozinurligu ayarlayin — "Al i¢in otomatik ayar" secenegini secin — "Ayarlari kaydet" digmesine tiklayin."

"Al Modeli" sekmesi — "Yeni bir yapay zeka modeli olustur" — bir isim belirtin.

«ROI - Ogrenme modeline ekle» — Sinif anomaly — «Ag olustur» 150x 150 — Yerlestir
Hatali Urlinlerin bolgelerine iliskin — "Fotograf ¢ekin®.

Ayni durum, saglam Uriinlerdeki ‘normal” sinifi icin de gegerlidir.

Egitim ayarlari: Goriintl Boyutu 150 — Yapay Zeka Modeli Egit — %100'e ulasana kadar bekleyin — best.onnx elde edin.

"Denetim" sekmesi — "ONNX modelini segin" — "best.onnx" degerini belirtin.

«ROI = 'Model Denetim' kategorisine ekle' — Kontrol alanlarini isaretle.

"Kamera Uzerinde" (veya bir tetikleyici secin) ve alanlarin dogru sekilde ayarlandigindan emin olun.

siniflar.

10 CIKTI — bdlgeyi se¢ — anomali sinifi icin kural — "Bdlgenin tetiklenmesini simile et" —

"Kural koru."

Eger bir sorun olusursa

Belirtiler Kontrol edilmesi gerekenler

Kamera listede goriinmuyor

Goruntd karanhk / gri / yanhs
renklerde

Model, siniflari karistiryor.

Egitim yavas veya cok yavas oluyor.

Kontrol calismiyor.

Ayiric kurallar sessiz.

Besleme ve kablo; SICK — IDS Kamera Yoneticisi icin; HIKROBOT icin
Acil kapatmayi bekleyin ve "Yeniden Baglanti" secenegini kullanin.

Kamera — "Al icin otomatik ayar"; SICK icin renkli versiyon — Bayer diizeni ve beyaz
dengesi

Cesitli Grdnlerin sayisi sinirli; fotograflar farkli bir 1siklandirma altinda ¢ekilmistir; "Image Size" degeri belirtiimemistir.
hiicre boyutuna uygun

Cihaz = CPU, eger bir ekran karti (NVIDIA) yoksa; Toplam Boyutu'nu azaltin; Konsolu
kontrol edin.

best.onnx secildi mi; kontrol alanlari var mi; hiz kaynagi etkinlestirildi mi (
Kamera / Zamanlayici / Tetikleyici); Al esik degeri cok yiksek degil

"Kurali Kaydet" secenegi etkinlestirildi mi? "Etkin" kutusu isaretli mi? Kuralin sinifi,
modelin cevabi



